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Die Lösungen sind z.T. ausführlicher kommentiert und  
diskutiert als es während einer Klausur möglich ist.  

 
Kurzfassung 
 
 
1.1 23 0U RI   
 
1.2 3 3 VU   ,  out 3,441 mAI    
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1 Schaltung mit idealem Operationsverstärker [12] 
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Abb. 1: Schaltung mit Operationsverstärker      Idealer Operationsverstärker 
 
 
 
1.1 Spannungsabfall 3U  in allgemeiner Rechnung 
 

 
 
 
 
1.2 Spannungswert 3U  und Stromwert outI  
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2 Stromimpuls-Antwort [14] 
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Abb. 3: Diagramme der Zeitfunktionen  0i t ,  Ru t ,  Cu t  
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3 Temperaturabhängiger Widerstand [19] 
 
3.1 Bezugswert  T T2020  CR R    
 

Damit sich die Messspannung M 0,00 mVU   ergibt, muss der temperaturabhängige Wi-

derstand TR  wegen 1 2 3 100 R R R     den Wert T20 100 R    annehmen. 
 
 
3.2 Temperaturkoeffizient 20  des Widerstands TR  
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M MI 1 3U U U U    11 1U I R  33 3U I R  
 
  Anwendung der Stromteilerrregel: 
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 

Aufgabe 1: Schaltung mit idealem Operati-
onsverstärker 
Schaltungssimulation mit PSpice Studentenversion 9.1 
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 

Aufgabe 2: Stromimpuls-Antwort 
Schaltungssimulation mit PSpice Studentenversion 9.1 
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 

Aufgabe 3: Temperaturabhängiger Wider-
stand 
Schaltungssimulation mit PSpice Studentenversion 9.1 
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 40  CT    MU 196,93 mVU   IM 200,88 mVU   

 

 
 

 


